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IMPLEMENTACION DE RECONOCIMIENTO DE CARACTERES EN LA
CAPTURA DE DATOS PARA LA CALIBRACION DE EQUIPOS SIN INTERFAZ DE
COMUNICACION
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La transformacion digital se ha convertido una necesidad que aporta valor agregado a los
laboratorios de calibracion, por esto se tomdé la decisibn de automatizar el proceso de
adquisicion de datos para la calibracibn de equipos (tacémetros) con pantalla LCD y sin
interfaz de comunicacién, ya que este servicio es solicitado con regularidad por parte de la
industria. Actualmente la calibracion de estos equipos se realiza manualmente lo que implica la
escritura de los datos en folios, el cual se digitaliza como evidencia y se realiza la transcripcion
en hojas de célculo para el analisis y obtencion de los resultados que se presentan en los
certificados de calibracion. Todo este proceso es engorroso y le resta productividad al
metrélogo y para el cliente aumenta el tiempo de espera del certificado de calibracion. Aunque
existen programas de interpretaciébn de imagenes, estos por lo general son de uso bajo
licenciamiento comercial, por lo que buscamos realizar un cédigo que sea propio a nuestro
laboratorio, que permita la escalabilidad, la rapida adaptacion a proyectos, basado en una
arquitectura modular y poder conocer la incertidumbre asociada a las operaciones. Por tal
motivo desarrollamos el programa en lenguaje Python, con la capacidad de utilizar diferentes
técnicas o librerias para el reconocimiento de caracteres, siendo Tesseract el motor de
reconocimiento utilizado en estas pruebas.

El software tiene una interfaz de usuario basada en QT5, que permite de manera sencilla
organizar la metodologia para la adquisicion de los datos segun el procedimiento interno del
laboratorio, la visualizacion de las operaciones, modificar los pardmetros de imagen y control
de los médulos. Para el tratamiento de adquisicién del flujo de video y las operaciones de
modificacion de los fotogramas nos basamos en la libreria OpenCV. De manera intrinseca en
el motor de captura de imagen se utliza NTP, para la sincronizacion y obtencion de
trazabilidad a la hora nacional del CENAMEP AIP. Todas las operaciones de modificacion de
luminancia, gamma o morfologias que se realizan a la imagen pueden ser controladas. Los
datos obtenidos son almacenados en base datos, este moédulo permite la utilizacién de
MariaDB (0o MySQL) para el caso donde exista un servidor dedicado, como también utilizar
SQLite para el almacenaje local. El programa permite la exportacién de los datos a hojas de
célculo o texto plano y se estudia la integracién con los cuadernos electronicos del LIMS del
centro.
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Esquema General del Proyecto
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Resultados Obtenidos Almacenamiento en la Base de Datos

La presentacién de este proyecto optimiza el trabajo del metrélogo y mitiga generacion de
posibles errores de transcripcion, para asi mejorar otros servicios que se realizan dentro del
laboratorio. Para demostrar que el software puede ser implementado en las calibraciones se
analizaron resultados de pruebas de ejecucion del software contra la toma de datos manual, la
comparacion de ambos se realizé mediante Ensayo de Aptitud.




