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[ Con laentrada en vigor el 25 de octubre de 2021 de la Orden ICT155/2020, por la que se regula el control metrolégico del Estado de determinados instrumentos de medida, para los cinemémetros de tramo se permite que las cinco medidas tomadas en condiciones de tréfico real exigidas \
en la verificacion no se realicen cuando las camaras estén sincronizadas y actlien como simples sensores de captacion de imagenes y tratamiento de la hora. En este caso se podra realizar la verificacion por medios telematicos para garantizar la distancia a medir y se verifique que los
relojes de las camaras estén sincronizados.

Para la verificacion remota de cinemémetros de tramo es necesario poder conectarse con el centro de control que gestiona el cinemémetro, mediante dicha conexién se debe comprobar la sincronizacion horaria de las camaras, la longitud del tramo incluida en el sistema de gestion y la
captacion de iméagenes e interpretacion. Los datos de las imagenes deben de incluir ademas de la hora de la sancién y la velocidad, la longitud del tramo y esta debe coincidir con la que se incluy6 en el certificado de evaluacion de producto médulo F. La posicion de las camaras queda
garantizada médiate la comprobacion por imagen de los precintos. Por Ultimo hay que garantizar la integridad del trazado del recorrido para ello es necesario disponer de unos trazados de referencia, tomados en el momento de la verificacion de producto, con los que comparar la
trayectoria seguida por un vehiculo tomada mediante un GPS con exactitud submeétrica. Nétese que no se trata de medir la distancia, que dependera del trazado seguido por el vehiculo, sino de garantizar que no se han producido cambios significativos en el recorrido.

La

/~ INTRODUCCION

e tramo

remota de los periodos de inactividad de los cinemémetros de tramo debido a los tiempos de respuesta del verificador.

CINEMOMETRO DE TRAMO O VELOCIDADES MEDIAS

Son los que se utilizan para determinar la velocidad media en una distancia conocida.
Generalmente estan compuestos por: \
e Camaras de video

« Sistema o dispositivo de monitorizacion y registro

* Elementos de control

El modo mas comun de funcionamiento es el siguiente:
e Localizacion e identificacion de la matricula del vehiculo u objetivo por la primera camara y registro del

tiempo, t,
* Desplazamiento del vehiculo a lo largo del tramo a medir,
« Identificacion del vehiculo anterior por la segunda camara y registro del tiempo, t2,
/ e Caélculo del tiempo transcurrido entre t1 y t2, y, como consecuencia, de la velocidad media.

VERIFICACION REMOTA (ICT/155/2020)

En caso de cinemoémetros de tramo cuyas camaras sincronizadas actuen como simples sensores de
captacion de imagenes y registro de la hora, y que envian la informacién a un centro de control para su
tratamiento y posterior célculo de la velocidad, no sera necesario la realizacion de estos ensayos, siempre
que se garantice y asegure la distancia a medir y se verifique que los relojes de las camaras que conforman el |
cinemometro estan sincronizados y cumplen los requisitos establecidos en este anexo. La garantia y /
aseguramiento de distancia y hora podra realizarse por medios telematicos. o /
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CONCLUSIONES

El Anexo Xll de la ICT155/2020 :
» Ha introducido la verificacion telematica de cinemémetros de tramo.
» ElI CEM ya ha desarrollado la sistematica de verificacion y la ha implantado.
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en la verificacion no se realicen cuando las camaras estén sincronizadas y actlien como simples sensores de captacion de imagenes y tratamiento de la hora. En este caso se podra realizar la verificacion por medios telematicos para garantizar la distancia a medir y se verifique que los
relojes de las camaras estén sincronizados.
Para la verificacion remota de cinemémetros de tramo es necesario poder conectarse con el centro de control que gestiona el cinemémetro, mediante dicha conexién se debe comprobar la sincronizacion horaria de las camaras, la longitud del tramo incluida en el sistema de gestion y la
captacion de iméagenes e interpretacion. Los datos de las imagenes deben de incluir ademas de la hora de la sancién y la velocidad, la longitud del tramo y esta debe coincidir con la que se incluy6 en el certificado de evaluacion de producto médulo F. La posicion de las camaras queda
garantizada médiate la comprobacion por imagen de los precintos. Por Ultimo hay que garantizar la integridad del trazado del recorrido para ello es necesario disponer de unos trazados de referencia, tomados en el momento de la verificacion de producto, con los que comparar la
trayectoria seguida por un vehiculo tomada mediante un GPS con exactitud submeétrica. Nétese que no se trata de medir la distancia, que dependera del trazado seguido por el vehiculo, sino de garantizar que no se han producido cambios significativos en el recorrido.
La verificacion remota de 6 e tramo los periodos de inactividad de los cinemémetros de tramo debido a los tiempos de respuesta del verificador.
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I NT RO D U Cc I O N CINEMOMETRO DE TRAMO O VELOCIDADES MEDIAS
Son los que se utilizan para determinar la velocidad media en una distancia conocida. \

Generalmente estan compuestos por: \
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* Sistema o dispositivo de monitorizacién y registro

* Elementos de control

El modo mas comun de funcionamiento es el siguiente:
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e Caélculo del tiempo transcurrido entre t1 y t2, y, como consecuencia, de la velocidad media.

VERIFICACION REMOTA (ICT/155/2020)

En caso de cinemoémetros de tramo cuyas camaras sincronizadas actuen como simples sensores de

captacion de imagenes y registro de la hora, y que envian la informacién a un centro de control para su

tratamiento y posterior célculo de la velocidad, no sera necesario la realizacion de estos ensayos, siempre
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en la verificacion no se realicen cuando las cémaras estén sincronizadas y actien como simples sensores de captacion de imagenes y tratamiento de la hora. En este caso se podré realizar la verificacién por medios telematicos para garantizar la distancia a medir y se verifique que los
relojes de las camaras estén sincronizados.

Para la verificacion remota de cinemémetros de tramo es necesario poder conectarse con el centro de control que gestiona el cinemémetro, mediante dicha conexion se debe comprobar la sincronizacion horaria de las camaras, la longitud del tramo incluida en el sistema de gestion y la
captacién de iméagenes e interpretacion. Los datos de las imagenes deben de incluir ademés de la hora de la sancién y la velocidad, la longitud del tramo y esta debe coincidir con la que se incluyé en el certificado de evaluacién de producto médulo F. La posicién de las camaras queda
garantizada médiate la comprobacién por imagen de los precintos. Por tiltimo hay que garantizar la integridad del trazado del recorrido para ello es necesario disponer de unos trazados de referencia, tomados en el momento de la verificacién de producto, con los que comparar la
trayectoria seguida por un vehiculo tomada mediante un GPS con exactitud submétrica. Nétese que no se trata de medir la distancia, que dependera del trazado seguido por el vehiculo, sino de garantizar que no se han producido cambios significativos en el recorrido.

La verificacion remota de 6 e tramo los periodos de inactividad de los cinemémetros de tramo debido a los tiempos de respuesta del verificador.

/V I NTRODUCCION CINEMOMETRO DE TRAMO O VELOCIDADES MEDIAS \
Son los que se utilizan para determinar la velocidad media en una distancia conocida. \

Generalmente estan compuestos por: \
e Céamaras de video

« Sistema o dispositivo de monitorizacién y registro

* Elementos de control

El modo mas comun de funcionamiento es el siguiente:
e Localizacién e identificacion de la matricula del vehiculo u objetivo por la primera camara y registro del
tiempo, t,
« Desplazamiento del vehiculo a lo largo del tramo a medir,
« |dentificacion del vehiculo anterior por la segunda camara y registro del tiempo, t2,
/ e Caélculo del tiempo transcurrido entre t1 y t2, y, como consecuencia, de la velocidad media.
VERIFICACION REMOTA (ICT/155/2020)
I/‘ En caso de cinemémetros de tramo cuyas camaras sincronizadas actien como simples sensores de
captacion de imagenes y registro de la hora, y que envian la informacién a un centro de control para su
tratamiento y posterior célculo de la velocidad, no sera necesario la realizacion de estos ensayos, siempre
que se garantice y asegure la distancia a medir y se verifique que los relojes de las camaras que conforman el
cinemoémetro estan sincronizados y cumplen los requisitos establecidos en este anexo. La garantia y /

aseguramiento de distancia y hora podra realizarse por medios telematicos.

Registro corregido del Registro de referencia Proceso de
recorrido del tramo superposicion

8 35515 (10450215) - smice mose -

I



'VERIFICACION REMOTA DE CINEMOMETROS DE |
TRAMO

Guillermo Mate, Raul Martin, Miguel Martinez, M? Luisa Sol, Jesus Abad, José Sousa, Gonzalo Bautista, Salustiano Ruiz.
Centro Espaiiol de Metrologia, Area de Magnitudes Dinamicas. Laboratorio de Cinemémetros

C/ Alfar, 2 28760 Tres Cantos (Madrid)

/

~

[ Con la entrada en vigor el 25 de octubre de 2021 de la Orden ICT155/2020, por la que se regula el control metrolégico del Estado de determinados instrumentos de medida, para los cinemémetros de tramo se permite que las cinco medidas tomadas en condiciones de trafico real exigidas \
en la verificacion no se realicen cuando las cémaras estén sincronizadas y actien como simples sensores de captacion de imagenes y tratamiento de la hora. En este caso se podré realizar la verificacién por medios telematicos para garantizar la distancia a medir y se verifique que los
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